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Pembelajaran

Capaian
Pembelajaran

(CP)

CPL-PRODI yang dibebankan pada MK

CPL-3 Mengembangkan pemikiran logis, kritis, sistematis, dan kreatif dalam melakukan pekerjaan yang spesifik di bidang keahliannya serta sesuai dengan
standar kompetensi kerja bidang yang bersangkutan

CPL-11 Memiliki pengetahuan yang luas dibidang matematika, sains dan teknik elektro sehingga dapat menyelesaikan permasalahan kompleks yang khas di
program keahlian teknik ketenagalistrikkan dan teknik elektronika dengan mengikuti kaidah penulisan ilmiah (SSC2.2).

CPL-13 Mampu mendesain rangkaian, perangkat, dan produk pada program keahlian ketenagalistrikan dan teknik elektronika (SSC3.1).

CPL-14 Mampu menjadi praktisi yang dapat mengaplikasikan pengetahuan dan keterampilannya untuk mengembangkan produk di program keahlian teknik

ketenagalistrikkan dan teknik elektronika secara komprehensif (SSC4.1)

Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)

CPMK -1

Mampu melakukan analisis, evaluasi, dan menyimpulkan beban motor listrik sesuai karakteristiknya (dasar pemilihan, tipe beban, persamaan dasar
sistem penggerak, torsi beban, momen inersia beban, kurva torsi vs kecepatan beban, kurva kecepatan vs waktu, dan lingkungan kerja motor)

CPMK -2

Mampu melakukan analisis, evaluasi, dan menyimpulkan karakteristik motor listrik (rating daya/tegangan, kenaikan suhu , kelas isolasi, classes of duty,
jenis motor, karakteristik motor DC-AC, beban motor listrik)

CPMK -3

Mampu melakukan analisis, evaluasi, dan pemilihan starting dan pengereman motor listrik (pengertian dan tujuan starting dan pengereman motor listrik,
starting motor DC otomatis dan starting motor induksi polyphase, starting motor induksi metode lain, starting motor sinkron, pengereman motor listrik DC
dan pengereman elektrik motor induksi)

CPMK - 4

Mampu melakukan analisis, evaluasi dan memilih pengaturan kecepatan putaran motor listrik (metode mengatur kecepatan putaran motor listrik,
mengatur kecepatan putaran motor DC bekerja paralel, hubungan singkat jangkar motor DC shunt-seri, pengaturan kecepatan putaran motor induksi
rotor sangkar-rotor belit)

CPMK -5

Mampu melakukan analisis, evaluasi dan memilih perangkat keras pengendali motor DC (Jenis perangkat keras, sirkuit thyristor, pengaturan kecepatan
motor DC, thyristor dikendalikan dengan konverter rectifier, thyristor dikenalikan konverter, penyearah gelombang, inverter pengendali fase, regeneratif
kontrol fase, siklus kontrol terpisah, kontrol chopper, dan kontrol posisi motor DC)

CPMK - 6

Mampu melakukan analisis, evaluasi dan memilih solid state kontrol motor-kecepatan putaran motor induksi (metode inverter, inverter frekuensi kontrol,
pengendalian tegangan thyrister, eliminasi harmonik, memilih inverter 3 phasa, sirkuit inverter kontrol, pengendali fase Cycloconverter, pengendali
frekuensi dan tegangan Cyclonverter, pengaturan kecepatan putaran motor induksi, pengereman regenerative, pengemudian motor induksi rotor
sangkar dan rotor belit)

CPMK -7

Memilih motor listrik secara ekonomis untuk kebutuhan penggerak mesin produksi komersial

CPMK -8

Membuat desain sistem penggerak mesin produksi komersial (mesin pemintal benang, mesin pengaduk roti, mesin pengaduk minuman segar, dan
mesin penggerak kendaraan listrik)ra ekonomis untuk kebutuhan penggerak mesin produksi komersial

Matrik CPL - CPMK

CPMK CPL-3 CPL-11 CPL-13 CPL-14
CPMK-1 v

CPMK-2 v

CPMK-3 v

CPMK-4 v
CPMK-5 v v
CPMK-6 v

CPMK-7 v

CPMK-8 v

Matrik CPMK p:

ada Kemampuan akhir tiap tahapan belajar (Sub-CPMK)

CPMK Minggu Ke

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

CPMK-1 v

CPMK-2 v v v

CPMK-3 v v

CPMK-4 v v

CPMK-5 v v

CPMK-6 v

CPMK-7 v v v

CPMK-8 v v




Deskripsi Melakukan analisis, mengevaluasi, memilih, dan menggunakan motor listrik sesuai kebutuhan sehari-hari, meliputi karakteristik beban motor listrik dan karakteristik motor
Singkat MK listrik, starting dan pengereman motor listrik, pengaturan kecepatan putaran motor listrik, perangkat keras kontrol motor DC, solid state motor kontrol-kecepatan motor
induksi, memilih motor untuk industri, dan memilih motor listrik secara ekonomis. Selain itu mampu merancang sistem penggerak pada kendaraan listrik roda 2, kendaraan
listrik roda 4, serta merancang sistem penggerak mesin produksi di industri roti, minuman segar, dan merancang sistem penggerak mesinproduksi pemintalan benang.
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2. Fang Qi, Daniel Scharfenstein, Claude Weis, 2019. Motor Handbook. Institute for Power Electronics and Electrical Drives. RWTH Aachen University
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Dosen Prof. Dr. Ismet Basuki, M.Pd.
Pengampu Prof. Dr. Joko, M.Pd., M.T.
Bantuk Pembelajaran,
B o Metode Pembelajaran,
Kemampuan akhir Penilaian Penugasan Mahasiswa, Materi Pembelajaran Bobot
Mg Ke- | tiap tahapan belajar [ Estimasi Waktu] [ Pustaka ] Penilaian
(Sub-CPMK) (%)
Indikator Kriteria & Bentuk Luring (offline) Daring (online)
(1) (2) (3) 4) (5) (6) @) (8)
1 Mampu melakukan Menelusur Kriteria: Presentasi singkat Materi: Karakteristik Beban Motor 5%
?nr;ar:lsilsrrf i‘l’f;‘:]as'r dan isnlémkr)r?;si 1.Ketepatan sumber dosen tentang Listrik
karaKter‘i)stik beban melakukan informasi, skor maks karakte.ristlik beban Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
motor listrik analisis dan 15 motor listrik; Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
evaluasi, 2.Ketepatan diskusi menelusur sumber Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
g;gll(auksliﬂl((i?ompok kelompok dan klasikal, | informasi,
dan kelas, skor maks 10 melakukan analisis Materi: Karakteristik Beban Motor
menyimpulkan 3.Ketepatan melakukan | dan evaluasi, Listrik
karakteristik analisis, skor maks 5 | diskusi kelompok P ka: Austin Hughes. 2006. Electri
beban motor 4 Ketepatan melakukan | dilanjutkan diskusi ustaka: Austin Hughes, - Electric
hzt:tliks;i daat?f evaluasi, skor maks 5 | klasikal; Motors and Drivess. Foundamentals,
P P 5.Ketepatan simpulan, menyimpulkan Types, And Apilcations. Third Edition.
skor maks 15 sebagai tagihan, Published by Elsevier Ltd. All rights
6.Partisipatif, skor min | dan melakukan reserved.
50 refleksi
2X50
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif
2 Mampu melakukan Menelusur Kriteria: Presentasi singkat Materi: Karakteristik Beban Motor 5%
%r:ear:lsilsn{ i‘l’fa“:]as" dan isnlég:—tr)r?e;si 1.Ketepatan sumber dosen tentang Listrik
karaKterFi)stik beban melakukan informasi, skor maks karakte_rist_ik beban Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
motor listrik analisis dan 15 o motor listrik; Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
evaluas, 2 Ketepatan diskusi | menelusur sumber Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
g?gkislij kaé?ompok kelompok dan klasikal, | informasi,
dan kelas, skor maks 10 melakukan e_mal|3|s Materi: Karakteristik Beban Motor
menyimpulkan 3.Ketepatan melakukan | dan evaluasi, Listrik
karakteristik analisis, skor maks 5 | diskusi kelompok Pustaka: Austin Huahes, 2006. Electri
beban motor 4 Ketepatan melakukan | dilanjutkan diskusi ustaka: Austin Hughes, - Electric
listrik, dan evaluasi, skor maks 5 | klasikal; Motors and Drivess. Foundamentals,
partisipatif - : Ty And Apilcati Third Editi
5.Ketepatan simpulan, menyimpulkan ypes, And Apilcations. Thir ition.
skor maks 15 sebagai tagihan, Published by Elsevier Ltd. All rights
6.Partisipatif, skor min | dan melakukan reserved.
50 refleksi
2X 50
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Portofolio
3 Mampu melakukan Menelusur Kriteria: Presentasi dosen Materi: Karakteristik Beban Motor 5%
ggﬁhrns':!neivrﬁluualﬁgn iSnL;cTrkr)neell’si 1.Ketepatan sumber tentang Listrik
karakterigtik%'lotor mengana’lisis informasi, skor maks karaktelristlik beban Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
listrik dan I » 15 motor listrik; Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
mengevaluasi, .Ketepatan diskusi penugasan Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
ggﬁlé?ébﬁé?mmk kelompok dan klasikal, | kelompok
kelas, skor maks 10 menelusur sumber Materi: Karakteristik Beban Motor
menyimpulkan 3.Ketepatan melakukan | informasi; diskusi Listrik
karakteristik analisis, skor maks 5 kelompok P Ka: Austin Hughes. 2006. Electri
motor listrik, dan 4 Ketepatan melakukan | dilanjutkan klasikal; ustaka: ustfn lughes, . Electric
partisipatif evaluasi, skor maks 5 | menyimpulkan Motors and Dml/ess‘. Foundlamen{alls,
5.Ketepatan simpulan, sebagai tagihan Types, And Apilcations. Third Edition.
skor maks 15 individu, dan Published by Elsevier Ltd. All rights
6.Partisipatif, skor min melakukan refleksi reserved.
50 2X50
. Materi: Karakteristik motor listrik
Bentuk Penilaian : Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
Aktifitas Partisipasif, . X
S X Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
Penilaian Portofolio ; o .
Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
Materi: Karakteristik motor listrik
Pustaka: Austin Hughes, 2006. Electric
Motors and Drivess. Foundamentals,
Types, And Apilcations. Third Edition.
Published by Elsevier Ltd. All rights
reserved.




Mampu melakukan Menelusur Kriteria: Presentasi dosen Materi: Karakteristik Beban Motor 5%
ggﬁlﬁ:hei\ﬁluﬁﬁ;n isnlég:—tr)r?e;si 1.Ketepatan sumber tentang Listrik
karakterigtik%otor menganalisis informasi, skor maks | karakteristik beban Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
listrik dan uasi 2 15 motor listrik; Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
mengevaluasi, -Ketepatan diskusi penugasan Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
g':r'%?;';e;‘?mp"k kelompok dan klasikal, | kelompok
ISKUSI
kelas, skor maks 10 menelusur sumber Materi: Karakteristik Beban Motor
menyimpulkan 3.Ketepatan melakukan | informasi; diskusi Listrik
karakteristik analisis, skor maks 5 | kelompok P ka: Austin Hughes. 2006. Electri
motor listrik, dan 4 Ketepatan melakukan | dilanjutkan klasikal; ustaka: Austin Hughes, - Electric
partisipatif evaluasi, skor maks 5 | menyimpulkan Motors and Drnl/ess'. Foundlamen{gls,
5.Ketepatan simpulan, sebagai tagihan Types, And Apilcations. Third Edition.
skor maks 15 individu, dan Published by Elsevier Ltd. All rights
6.Partisipatif, skor min melakukan refleksi reserved.
50 2X 50
. Materi: Karakteristik motor listrik
f\:tr"f?tuk I;e?tl_la_lan_% Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
fiitas Fartisipasil, Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
Penilaian Portofolio ) . .
Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
Materi: Karakteristik motor listrik
Pustaka: Austin Hughes, 2006. Electric
Motors and Drivess. Foundamentals,
Types, And Apilcations. Third Edition.
Published by Elsevier Ltd. All rights
reserved.
Marlnpu melatkuk'arlj Menglusur Kriteria: Presentasi dan Materi: Starting dan pengereman 5%
analisis, evaluasi, dan| sumber : i i i . ) . )
pemilihan starting dan | informasi, 1.Ketepatan hasil diskusi singkat; Pustaka: Fafng Qi, Danlell
pengereman pada menganalisis menelusur sumber penugasan Scharfenstein, Claude Weis, 2019.
motor listrik DC dan dan informasi, skor maks. | menelusur sumber Motor Handbook. Institute for Power
pada motor listrik mengevaluasi, 10 informasi, Electronics and Electrical Drives
induksi r0t0f|$aﬂgkﬁf me'(’%l‘?ﬁkaf} ) 2.Ketepatan hasil melakukan analisis BWTH Aach e "
dan rotor belit gg;::rl]gagejsel?;is mengenalisis dan dan evaluasi achen University
jenis motor mengevaluasi, skor dilanjutkan diskusi . .
listrik, diskusi maks 10 kelompok dan Materi: Starting dan pengereman
kelompok dan 3.Ketepatan dalam klasikal; Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
g;g:#ghgflas' diskusi kelompok dan | menyimpulkan hasil Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
simpulan, dan kelas, skor maks 5 sebagai tagihan; Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
partisipatif 4 Ketepatan pemilihan | dan melakukan
starting dan refleksi Materi: Karakteristik motor sinkron dan
pengeremen sesuai 2 X 50 asinkron
motor listrik, skor maks Pustaka: Joko, 2018. Mesin Arus Bolak
5.:(Setepatan simpulan, 58/,”(' Stl;rabi’y a Lllr\vsiverzfty Press
skor maks 10 niversitas Negeri Surabaya
6.Partisipatif, skor min .
50 Materi: Pengaturan kecepatan dan
pengereman motor DC
Bentuk Penilaian : Pustaka: Joko, 2015. Mesin Arus
Aktifitas Partisipasif, Searah. University Press Universitas
Penilaian Portofolio Negeri Surabaya
1.Mampu Menelusur Kriteria: Presentasi dan Materi: Starting dan pengereman 5%
melakukan isnl;cr?rkr)ne;si 1.Ketepatan hasil diskusi singkat; Pustaka: Fang Qi, Daniel
analisis, evaluasi, | menganalisis menelusur sumber penugasan Scharfenstein, Claude Weis, 2019.
dan pemilihan dan informasi, skor maks. menelusur sumber Motor Handbook. Institute for Power
starting dan mengevaluasi, 10 informasi, B , X
pengereman pada me'alk_ﬁkaf! . 2 Ketepatan hasil melakukan analisis E/;/C;z’zcs":ndi‘?cmcél Drives.
motor listrik DC g&ﬂ:r;gasne]se&? mengenalisis dan dan evaluasi achen University
2.Mampu jenis motor mengevaluasi, skor dilanjutkan diskusi . )
melakukan listrik, diskusi maks 10 kelompok dan Materi: Starting dan pengereman
analisis, evaluasi, kelompok dan 3.Ketepatan dalam klasikal; Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
dan pemilihan g;zﬁshl:telas, diskusi kelompok dan | menyimpulkan hasil Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
starting dan simpulan, dan kelas, skor maks 5 sebagai tagihan; Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
pengereman pada | partisipatif 4 Ketepatan pemilihan dan melakukan
motor listrik starting dan refleksi Materi: Karakteristik motor sinkron dan
induksi rotor pengeremen sesuai 2 X50 asinkron
sangkar dan rotor motor listrik, skor maks Pustaka: Joko, 2018. Mesin Arus Bolak
belit 15 . Balik. Surabaya: University Press
5.Ketepatan simpulan, Uni itas N i Surab
skor maks 10 niversitas Negeri Surabaya
6.Partisipatif, skor min .
50 Materi: Pengaturan kecepatan dan
pengereman motor DC
Bentuk Penilaian : Pustaka: Joko, 2015. Mesin Arus
Aktifitas Partisipasif, Searah. University Press Universitas
Penilaian Portofolio Negeri Surabaya
Marlr)pu melakukan Menglusur Kriteria: Presentasi singkat Materi: Electrical Motor drive 5%
analisis, sumber ; iskusi: . . .
mengevaluasi, dan informasi; diskusi 1..K;esesua‘|an sumber dosen dan diskus; Pustaka: Fa{ng Qi Damell
memilih cara kelompok, Informasi yang penugasan Scharfenstein, Claude Weis, 2019.
melakukan melakukan 5 ditelusur, skor maks 5 | kelompok menelusr Motor Handbook. Institute for Power
pengaturan analisis, .Ketepatan diskusi sumber informasi, ] ) .
kecepatan putaran melakukan Electronics and Electrical Drives.

motor listrik DC dan
motor induksi rotor
sangkar-belit

evaluasi, dan
menyimpulkan
memilih cara,
melakukan
diskusi kelas;
membuat
simpulan; dan
partisipatif

kelompok, skor maks 5
3.Ketepatan analisis dan
evaluasi, skor maks 10
4 Ketepatan diskusi
kelompok, skor maks 5
5.Ketepatan memilih
cara mengatur
kecepatan putaran
motor, skor maks 15
6.Ketepatan simpulan,
skor maks 10
7 Partisipatif, skor min
50

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Portofolio

diskusi kelompok
menganalisis,
mengevaluasi, dan
memilih cara,
presentasi kelas;
membuat simpulan
memilih cara
mengatur
kecepatan putaran
motor; dan
melakukan refleksi
2X50

RWTH Aachen University

Materi: Pengaturan kecepatan putaran
motor listrik DC dan motor induksi rotor
sangkar-belit

Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro




8 UTS materi 1.4. Kriteria: Presentasi 15%
pertemuan 1-7 Mengevaluasi 1.Ketepatan melakukan |2 X 50
karakteristik evaluasi, skor maks 10
beban motor 2.Ketepatan memilih
2.2 karakteristik motor
Mengevaluasi listrik, skor maks 10
karakteristik 3.Kertepatan memilih
motor listrik cara melakukan
3.3. Memilih starting dan
cara pengereman, skor
melakukan maks 10
starting dan 4 Ketepatan analisis
pengereman cara mengatur
motor DC dan kecepatan putaran,
Motor AC skor maks 10
4.4. 5.Inovasi yang dilakukan
Menganalisis dalam mengatur
cara kecepatan motor, skor
mengatur maks 10
kecepatan 6.Partisipatif, skor min
putaran 50
motor DC dan
motor AC\ Bentuk Penilaian :
5.5. Melakukan | Aktifitas Partisipasif, Tes
inovasi cara
mengatur
kecepatan
motor DC dan
motor AC
6.6. Partisipatif
9 Mampu menganalisis, | Menelusur Kriteria: Presentasi dan Materi: Perangkat kendali motor DC 5%
mgnm(‘;n?ﬁ?algf:r'@ig? isnl;m'kr)rgsi; 1 .lKetepataln sumber diskusi singkat; Pustaka: Joko, 2024.. Pgngaturan dgn
keras pengendali melakukan informasi, skor maks. | penugasan Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
motor DC (macam- | - diskusi 10 menelusur sumber Prodi §1 Pendidlikan Teknik Elekiro
?acam _p;frg:;nt%ka_tt kel(lJrEpEk; 2.Diskusi kelompok dan | informasi
pgﬁgsétﬁlrraﬁl yristor. amneaﬁsil; ggn Klasikal, skor rr]aks 10 | dilanjutkan diskusi Materi: Perangkat keras pengendali
(oo o, | o homin| SXewR g ot 0
é gr:g;%rkc;n?/grtz; an SZLZ%% daetli eras skor maks 10 mengevaluasi, dan Pustaka: Aust‘/n Hughes, 2006. Electric
rectifier dan motor DC; 4 Ketepatan memilih memilih perangkat Motors and Drivess. Foundamentals,
dikenalikan konverter, | melakukan perangkat keras keras; presentasi Types, And Apilcations. Third Edition.
penyearah presentasi : o . . ;
gelombang, inverter Klasikal; pengendali motor DC, k!a5|kal, membuat Published by Elsevier Ltd. All rights
pengendali fase, membuat skor maks 10 simpulan; dan reserved.
Fegene_[(a;tifs l?(%r:]ttr;::)ll si;r:tpsu_laarl;fdan 5.Ketepatan simpulan, | melakukan refleksi
tg?;i’szh,liontrol partisipal 6 skor.rr)ak:l; 10 . 2X50
chopper, dan kontrol .Partisipatif, skor min
posisi motor DC. 50
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif, Tes
10 Mampu menganalisis, | Menelusur Kriteria: Presentasi dan Materi: Perangkat kendali motor DC 5%
m:nmgiﬁr\]’ ?)lgf:r']b?(g? isnt;g_k;qearsi; 1.Ketepatan sumber diskusi singkat; Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
keras pengendali melakukan informasi, skor maks. | penugasan Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
motor DC (macam- | diskusi 10 menelusur sumber Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
Lnacam psrg;n}ﬁkatt kel?rﬂpgk; 2.Diskusi kelompok dan | informasi
Egaagsayustjllraﬁl ‘yn;;h g]neallei‘sil;.ggn iih 3 ﬂ:ts:;?{::iraglaks 10 ﬁginrjr? F:l;in diskusi Materi: Perangkat keras pengendali
ecepatan motor DC. | evaluasi; memili ETEPS ) .
thyrisptor dikendalikan | perangkat keras analisis dan evaluasi, | menganalisis, F;Otct)r:() C Austin Hughes, 2006. Electri
dengan konverter pengendali skor maks 10 mengevaluasi, dan ustaka: Austin riughes, - Electric
rectifier dan motor DC; 4 Ketepatan memilih memilih perangkat Motors and Drivess. Foundamentals,
dikenalikan konverter, | melakukan perangkat keras keras; presentasi Types, And Apilcations. Third Edition.
penyearah presentasi ) o . ) .
gelombang, inverter Klasikal; pengendali motor DC, | klasikal; membuat Published by Elsevier Ltd. All rights
pengendali fase, membuat skor maks 10 simpulan; dan reserved.
FegenqLeTLtjifs I:(%rxtrl%ll Sgrr]t?sL:Iaantifdan 5.Ketepatan simpulan, melakukan refleksi
i
tgfpei’s:h, kontrol P ’ 6 skor_n_waks_ 10 ) 2X80
chopper, dan kontrol .Partisipatif, skor min
posisi motor DC. 50
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif
11 Mampu menganalisis, | Melakukan Kriteria: Presentasi dan Materi: Splid state pengendali motor 5%
mengevaluasi dan analisis dan

memilih solid state
pengendali motor
induksi rotor sangkar
dan rotor belit.

evaluasi, memilih
pengendali solid
state motor
induksi rotor
sangkar dan
rotor belit,
membuat
simpulan, dan
partisipatif

1.Ketepatan hasil
analisis dan evaluasi,
skor maks. 20

2.Ketepatan memilih
pengendali solid state
motor induksi rotor
sangkar dan rotor belit,
skor maks 20

3.Ketepatan simpulan,
skor maks 10

4 Partisipatif, skor min
50

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Portofolio

diskusi singkat;
penugasan
kelompok
menelusur sumber
informasi, diskusi
kelompok
menganalisis,
mengevaluasi, dan
memilih pengendali
solid state motor
induksi rotor
sangkar dan rotor
belit; diskusi kelas,
membuat simpulan;
dan melakukan
refleksi

2X50

induksi rotor sangkar dan rotor belit
Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro

Materi: Solid state pengendali motor
induksi rotor sangkar dan rotor belit
Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro




12 Memilih motor listrik Standarisasi Kriteria: Presentasi dan Materi: Perlindungan dan pemeliharaan 5%
ﬁﬁfﬂiggg?uoh“;ﬁ mgtso": Ililssttrrilb 1.Ketepatan memilih diskusi singkat; motor listrik; gangguan motor listrik dan
penggerak mesin untuk crane: motor listrik sesuai penugasan penyebabnya
produksi komersial motor listrik dengan kegunaan dan | menelusur sumber Pustaka: Joko, 2019. Pemeliharaan

grknsml(olj;ri]fg'ﬁg%arn kapasitasnya, skor informasi, diskusi dan Perbaikan Mesin Listrik. University
Iistri‘l)( untuk maks 30 kelompok_ . Press Universitas Negeri Surabaya
penggerak 2.Ketepatan dalam menganalisis dan
m’g{‘gﬁ:ﬁ& dmaenm;g:nz‘lei:':gua?]gan umriljf er::qiﬁ;aluam Materi: Pemilihan motor listrik untu
untuk ) motor listrik, skor motor listrik secara industri dan per_mhhan motor listrik
penyediaan air; maks. 10 ekonomis; diskusi secara ekonomis

tor listrik X ’ :
Tn?t?kr rlos”ir:]g 3.Ketepatan dalam kelas; membuat Pustaka: Joko, 2024. Pengaturan dan
mills; menganalisisgangguan | rangkuman; dan Penggunaan Motor Listrik. Bahan Ajar
perlindungan dan motor listrik dan melakukan refleksi Prodi S1 Pendidikan Teknik Elektro
pemeliharaan
motor listrik: penkyetiaobnya, skor 2 X50
gangguan motor maks. 10 _
listrik dan 4 Partisipatif, skor min.
penyebabnya; 50
dan partisipatif

Bentuk Penilaian :

Aktifitas Partisipasif,

Penilaian Portofolio

13 Membuat desain Merumuskan Kriteria: Presentasi singkat Materi: Rancang bangun Mesin 5%
sistem penggderﬁk desain ms&em 1 .Ketepatan judul dosen, diskusi Pengaduk Adonan Roti Berbasis
?de:r:gr??gﬁasi:tem ﬁ,eenr%%ﬁjgkén desain, skor maks 5 kelompok untuk Arduino Uno dan Android
penggerak mesin masalah, 2.Ketepatan perumusan | menelusur sumber Pustaka:
pengaduk minuman, merumuskan masalah, skor maks 5 | informasi https://perpustakaan.poltektegal.ac.id/...
dan desallrg E'Stgm alternbauftsc(i)lusn} 3.Ketepatan alternatif dilanjutkan diskusi

enggerak kendaraan membuat desain, : .
fstrik roda dua dan membuat sistem solusi, skor maks 5 kelompok, ) Materi: Perancangan Alat Pengaduk
roda tiga kerja, 4 Ketepatan desain menyusun desa'”g Adonan Bakery Menggunakan Motor
menetapkan sistem, skor maks 10 | mengunggah hasil Dc 1/2 Hp Dengan Kontroler Pid
kebutuhan alat S.Ketepatan sistem kerja | desain sebagai Pustaka: https:/repository.unej.ac.id/...
dan bahan, desain, skor maks 5 | tagihan v-unej
menggambar > , .
gambar desain, 6.Kebutuhan alat dan ?emprese;ntaskan Materi: Rancang bangun mesin
g]eerlr?ti;:#ggan 7 bKirt]: né;k::j;nnaks ° Uefssa 'Zgﬁ @ saat pengaduk kopi kothok dengan empat
membuat ’ P ! . pengaduk dan pemanas kompor
h kelengkapan gambar | melakukan refleksi
simpulan, ft. desain, skor maks 5 2X50 portable
membuat daftar g . 3 . . .
pustaka, dan 8 Ketepatan Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...
partisipatif pembahasan, skor .
maks 10 Materi: Rancang Bangun Alat
9.Ketepatan simpulan Pengaduk Jahe Kristal Berbasis Elektrik
skor maks 2,5 Kapasitas 5 Kg
10.Kebaruan daftar Pustaka:
pustaka, skor maks 2,5 https://proceeding.unpkediri.ac.id/...
11 Partisipatif, skor min
50 Materi: Rancang bangun sepeda motor
listrik dengan memakai body dan

Bentuk Penilaian : chassis beat bekas

Aktifitas Partisipasif, Pustaka: https:/repository.its.ac.id/...

Penilaian Hasil Project /

Penilaian Produk Materi: Desain tricycle elektrik untuk
menunjang mobilitas dalam kota bagi
penyandang disabilitas
Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...
Materi: Perencanaan sistem penggerak
berenergi listrik pada sepeda motor bak
roda tiga
Pustaka:
https://publication.petra.ac.id/...

Membuat desain lerumuskan riteria: resentasi singkal ateri: Rancang bangun Mesin o
14 1 Merumusk Kriteri P tasi singkat Materi: R b Mesi 5%

sistem penggerak dgﬁalne?;s:em 1.Ketepatan judul dosen, diskusi Pengaduk Adonan Roti Berbasis

mesin pengaduk ﬁmerﬁ?nuskén desain, skor maks 5 kelompok untuk Arduino Uno dan Android

adonan roti, mesin | masalah, 2.Ketepatan perumusan | menelusur sumber Pustaka:

pengaduk merumuskan masalah, skor maks 5 | informasi https://perpustakaan.poltektegal.ac.id/...

minuman, dan a“emba“f 53'“5': 3.Ketepatan alternatif dilanjutkan diskusi

sistem penggerak membuat desain, solusi, skor maks 5 kelompok, Materi: Perancangan Alat Pengaduk

kendaraan listrik
roda dua dan roda
tiga

3.Membuat desain

membuat sistem
kerja,
menetapkan
kebutuhan alat
dan bahan,
menggambar
gambar desain,
melakukan
pembahasan,
membuat
simpulan,
membuat daftar
pustaka, dan
partisipatif

4 Ketepatan desain
sistem, skor maks 10
5.Ketepatan sistem kerja
desain, skor maks 5

6.Kebutuhan alat dan
bahan, skor maks 5

7 Ketepatan dan
kelengkapan gambar
desain, skor maks 5

8.Ketepatan
pembahasan, skor
maks 10

9.Ketepatan simpulan,
skor maks 2,5

10.Kebaruan daftar
pustaka, skor maks 2,5

11 .Partisipatif, skor min
50

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Penilaian Hasil Project /
Penilaian Produk

menyusun desain,
mengunggah hasil
desain sebagai
tagihan,
mempresentasikan
desain pada saat
UAS, dan
melakukan refleksi
2X50

Adonan Bakery Menggunakan Motor
Dc 1/2 Hp Dengan Kontroler Pid
Pustaka: https./repository.unej.ac.id/...

Materi: Rancang bangun mesin
pengaduk kopi kothok dengan empat
pengaduk dan pemanas kompor
portable

Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...

Materi: Rancang Bangun Alat
Pengaduk Jahe Kristal Berbasis Elektrik
Kapasitas 5 Kg

Pustaka:
https.//proceeding.unpkediri.ac.id/...

Materi: Rancang bangun sepeda motor
listrik dengan memakai body dan
chassis beat bekas

Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...

Materi: Desain tricycle elektrik untuk
menunjang mobilitas dalam kota bagi
penyandang disabilitas

Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...

Materi: Perencanaan sistem penggerak
berenergi listrik pada sepeda motor bak
roda tiga

Pustaka:
https://publication.petra.ac.id/...




15 Membuat desain Merumuskan Kriteria: Presentasi singkat Materi: Rancang bangun Mesin 5%
sistem penggézr?k desain ys}:em 1.Ketepatan judul dosen, diskusi Pengaduk Adonan Roti Berbasis
?deosrlmgr? (regt(‘iq,amlésin %eenr%?neurgkén desain, skor maks 5 kelompok untuk Arduino Uno dan Android
pengaduk minuman, masalah, 2.Ketepatan perumusan | menelusur sumber Pustaka:
dan sistem merumuskan masalah, skor maks 5 | informasi https://perpustakaan.poltektegal.ac.id/...
Fetr;_?(grerdakgen%ar:an ﬂter;]”ba“ftsgms'_«n 3 Ketepatan alternatif dilanjutkan diskusi
roda, ﬁgaa ua o o et Siotarm solusi, skor maks 5 kelompok, ) Materi: Perancangan Alat Pengaduk

kerja, 4 Ketepatan desain menyusun desain, Adonan Bakery Menggunakan Motor
menetapkan sistem, skor maks 10 | mengunggah hasil Dc 1/2 Hp Dengan Kontroler Pid
szgutt):ngﬂ alat 5~Ke'e_Pa‘a" sistem kerja | desain sebagai Pustaka: https./repository.unej.ac.id/...
menggamt;ar desain, skor maks 5 tagihan, ]
gambar desain, 6.Kebutuhan alat dan mem_presentamkan Materi: Rancang bangun mesin
melakukan bahan, skor maks 5 desain pada saat pengaduk kopi kothok dengan empat
pembahasan, 7 Ketepatan dan UAS, dan naaduk dan pemanas kompor
membuat kelengkapan gambar | melakukan refleksi peng P P
f;rgrglgﬁgf daftar desain, skor maks 5 2X50 portable i . L i
pustaka, dan 8.Ketepatan Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...
partisipatif pembahasan, skor .
maks 10 Materi: Rancang Bangun Alat
9.Ketepatan simpulan, Pengalduk Jahe Kristal Berbasis Elektrik
skor maks 2,5 Kapasitas 5 Kg
10.Kebaruan daftar Pustaka:
pustaka, skor maks 2,5 https://proceeding.unpkediri.ac.id/...
11 .Partisipatif, skor min
50 Materi: Rancang bangun sepeda motor
listrik dengan memakai body dan

Bentuk Penilaian : chassis beat bekas

Aktifitas Partisipasif, Pustaka: htips.//repository.its.ac.id/...

Penilaian Hasil Project /

Penilaian Produk Materi: Desain tricycle elektrik untuk
menunjang mobilitas dalam kota bagi
penyandang disabilitas
Pustaka: https.//repository.its.ac.id/...
Materi: Perencanaan sistem penggerak
berenergi listrik pada sepeda motor bak
roda tiga
Pustaka:
https://publication.petra.ac.id/...

16 UAS UAS 15%

Bentuk Penilaian : (mempresentasikan

Aktifitas Partisipasif, hasil desain yang

Penilaian Hasil Project / dibuat)

Penilaian Produk, Praktik /

Unjuk Kerja, Tes

Rekap Persentase Evaluasi : Case Study

No | Evaluasi Persentase
1. | Aktifitas Partisipasif 51.25%
2. | Penilaian Hasil Project / Penilaian Produk 11.25%
3. | Penilaian Portofolio 20%
4 Praktik / Unjuk Kerja 3.75%
5. | Tes 13.75%
100%
Catatan
1. Capaian Pembelajaran Lulusan Prodi (CPL - Prodi) adalah kemampuan yang dimiliki oleh setiap lulusan prodi yang merupakan internalisasi dari sikap,
penguasaan pengetahuan dan ketrampilan sesuai dengan jenjang prodinya yang diperoleh melalui proses pembelajaran.

2. CPLyang dibebankan pada mata kuliah adalah beberapa capaian pembelajaran lulusan program studi (CPL-Prodi) yang digunakan untuk
pembentukan/pengembangan sebuah mata kuliah yang terdiri dari aspek sikap, ketrampulan umum, ketrampilan khusus dan pengetahuan.

3. CP Mata kuliah (CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPL yang dibebankan pada mata kuliah, dan bersifat spesifik terhadap bahan
kajian atau materi pembelajaran mata kuliah tersebut.

4. Sub-CPMK Mata kuliah (Sub-CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPMK yang dapat diukur atau diamati dan merupakan kemampuan
akhir yang direncanakan pada tiap tahap pembelajaran, dan bersifat spesifik terhadap materi pembelajaran mata kuliah tersebut.

5. Indikator penilaian kemampuan dalam proses maupun hasil belajar mahasiswa adalah pernyataan spesifik dan terukur yang mengidentifikasi kemampuan atau
kinerja hasil belajar mahasiswa yang disertai bukti-bukti.

6. Kreteria Penilaian adalah patokan yang digunakan sebagai ukuran atau tolok ukur ketercapaian pembelajaran dalam penilaian berdasarkan indikator-indikator
yang telah ditetapkan. Kreteria penilaian merupakan pedoman bagi penilai agar penilaian konsisten dan tidak bias. Kreteria dapat berupa kuantitatif ataupun
kualitatif.

7. Bentuk penilaian: tes dan non-tes.

8. Bentuk pembelajaran: Kuliah, Responsi, Tutorial, Seminar atau yang setara, Praktikum, Praktik Studio, Praktik Bengkel, Praktik Lapangan, Penelitian, Pengabdian
Kepada Masyarakat dan/atau bentuk pembelajaran lain yang setara.

9. Metode Pembelajaran: Small Group Discussion, Role-Play & Simulation, Discovery Learning, Self-Directed Learning, Cooperative Learning, Collaborative

Learning, Contextual Learning, Project Based Learning, dan metode lainnya yg setara.
10. Materi Pembelajaran adalah rincian atau uraian dari bahan kajian yg dapat disajikan dalam bentuk beberapa pokok dan sub-pokok bahasan.
11. Bobot penilaian adalah prosentasi penilaian terhadap setiap pencapaian sub-CPMK yang besarnya proposional dengan tingkat kesulitan pencapaian sub-CPMK

tsb., dan totalnya 100%.

12. TM=Tatap Muka, PT=Penugasan terstruktur, BM=Belajar mandiri.

RPS ini telah divalidasi pada tanggal 17 Desember 2024

Koordinator Program Studi S1
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NIDN 0701129003
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