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Model
Pembelajaran

Case Study

Capaian
Pembelajaran
(CP)

CPL-PRODI yang dibebankan pada MK

CPL-2 Menunjukkan karakter tangguh, kolaboratif, adaptif, inovatif, inklusif, belajar sepanjang hayat, dan berjiwa
kewirausahaan

CPL-5 Mampu menerapkan pengetahuan matematika, ilmu pengetahuan alam, teknologi informasi, dan keteknikan
untuk mendapatkan pemahaman menyeluruh tentang prinsip-prinsip teknik elektro

CPL-9 Mampu menerapkan metode, keterampilan, dan piranti teknik elektro modern yang diperlukan untuk

memecahkan masalah di bidang keteknikan, khususnya memiliki pengetahuan lanjut pada salah satu bidang
keahlian Teknik Tenaga Listrik, Telekomunikasi dan Komputasi Cerdas, Teknik Elektronika, dan Teknik
Pengatutan

Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)

CPMK -1

Menguasai konsep sinyal dan sistem dan sistem waktu invarian linier

CPMK -2

Memapu menganalisis sinyal dan sistem dalam ranah waktu dan ranah frekuensi

Matrik CPL - CPMK

CPMK CPL-2 CPL-5 CPL-9

CPMK-1

CPMK-2

Matrik CPMK p

ada Kemampuan akhir tiap tahapan belajar (Sub-CPMK)
CPMK Minggu Ke
1(2((3|4|5(6|7|8[9]|10]| 11|12 13| 14| 15| 16
CPMK-1
CPMK-2

Deskripsi Mahasiswa mampu merepresentasikan sinyal dan sistem, konsep sistem Linier Time Invariant (LTI) waktu kontinu, deret fourier
Singkat MK sinyal waktu kontinu, transformasi fourier waktu kontinu, transformasi laplace, konsep sistem LTI waktu diskrit, derek fourier
sinyal waktu diskrit, transformasi fourier waktu diskrit dan transformasi Z.

Pustaka Utama :

1. Oppenheim, Sinyal Sistem Jilid 1,

2. Oppenheim, Sinyal Sistem Jilid 2,

3. Jurnal Penelitian yang relevan

4. Proceeding (paper) yang relevan

Pendukung :
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Bantuk Pembelajaran,
. Penilaian Metode Pembelajaran, .
Kemampuan akhir Penugasan Mahasiswa, Materi Bobot
Mg Ke- | tiap tahapan belajar [ Estimasi Waktu] Pembelajaran | Penilaian
(Sub-CPMK) [ Pustaka ] (%)
Indikator Kriteria & Bentuk Luring Daring (online)
(offline)
(1 2 (3) 4 (5) (6) 7 (8)
1 Mampu ) Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 1 5%
Qﬁ;gfrk%?ﬁi?]tﬁﬂgﬁn ;)neerrr]%/:sg?:rlg%n 1.Tepat menjawab | Instruction | - Problem Based Sinyal dan
sinyal diskrit dalam permasalahan soal - Problem | Learning Sistem
bentuk persamaan mengenai 2. Aktif dalam Based 3X50 Pustaka:
bmat;arﬂatike; ISan X reprelsebntatsik diskusi Learning Oppenheim,
entuk grafik, serta sinyal, bentu 3 X 50 . .
melakukan operasi persamaan Bentuk Penilaian : S‘lr'7yal Sistem
pada sinyal matematika " Lo Jilid 1,
sinyal dan Akiifitas Partisipasif
operasi pada
sinyal
2 Mampu ) Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 1 5%
Qﬁ;:?rkisneﬁrr‘fjﬂgﬁ” pme(errgaeslglsgr:gin 1.Tepat menjawab | Instruction | - Problem Based Sinyal dan
sinyal diskrit dalam permasalahan soal - Problem | Learning Sistem
bentuk persamaan mengenai 2. Aktif dalam Based 3X50 Pustaka:
glat;amkatik? Ii:lam X r(;:‘prelsebntatsik diskusi Learning Oppenheim,
entuk grafik, serta sinyal, bentu 3 X 50 : .
melakukan operasi persamaan Bentuk Penilaian : sff’ya’ Sistem
pada sinyal matematika " L Jilid 1,
sinyal dan Aktifitas Partisipasif
operasi pada
sinyal
3 1.Sifat-sifat LTI Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 2 5%
2.Mampu merrr1r¥elelsar|1kar11n 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Sistem Linier
memehami sifat- Bgrm::glghgn diskusi - Problem | Learning Time-Invarian
sifat sistem LTI mengenai 2.Dapat Based 3X50 Pustaka:
dan sistem LTl dan mengerjakan Learning Oppenheim,
menyelesaikan Z%?gﬂuf+l tugas yang 3X50 Sinyal Sistem
permasajenan dalam diskrit ?;zizika;ktsecafa Jilid 1,
VOluSI 1 maupun Wi u
sistem LTI dalam kontinu
diskrit maupun Bentuk Penilaian :
kontinu Aktifitas Partisipasif
4 1 .Sifat-sifat LTI Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 2 5%
2.Mampu mi’gelefaﬁki" 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Sistem Linier
memehami sifat- Bgrm::glghgn diskusi - Problem | Learning Time-Invarian
sifat sistem LTI mengenai 2.Dapat Based 3 X 50 Pustaka:
dan sistem LTl dan mengerjakan Learning Oppenheim,
menyelesaikan konvolusi tugas yang 3X50 Sinyal Sistem
lah sistem LTI diberik !
e ol dart dalam diskrit t;p’:‘ e Jilid 1,
VOIuSI [ maupun Wi u
sistem LTI dalam kontinu
diskrit maupun Bentuk Penilaian :
kontinu Aktifitas Partisipasif,
Tes
5 1.Memahami Deret Dalam . Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 3 5%
Fourier pada meerm’g?:ﬁ;ﬁ” 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Representasi
sinyal periodik Sermsalahan diskusi - Problem | Learning Deret Fourier
waktu diskrit mengenai 2.Dapat Based 3 X 50 Sinyal
2.Mampu deret fourier mengerjakan Learning Periodik
memahami deret ggﬁmuwak‘“ tugas yang 3X50 Pustaka:
fgurier dan sifgt- maupun diskrit diberikan secara Oppenheim,
sifat Serelt( fourier tepat waktu Sinyal Sistem
untuk waktu Jilid 1
kontinu dan diskrit Bentuk Penilaian : ’
Aktifitas Partisipasif,
Tes
6 1.Memahami Deret Dalam . Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 3 5%
Fourier pada meerrg:;?:ﬁ;ﬁ” 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Representasi
sinyal periodik germsalahan diskusi - Problem | Learning Deret Fourier
waktu diskrit mengenai 2.Dapat Based 3 X50 Sinyal
2.Mampu deret fourier mengerjakan Learning Periodik
memahami deret Egﬁmuwaktu tugas yang 3X50 Pustaka:
fqurier dan sifgt— maupun diskrit diberikan secara Oppenheim,
sifat deret fourier tepat waktu Sinyal Sistem
untuk waktu Jilid 1
kontinu dan diskrit Bentuk Penilaian : ’
Aktifitas Partisipasif




7 Memahami ) Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 4 10%
waESfOéma_S' Fourier menyelelsar:kan 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Transformasi
aktu Kontinu ggmg:aﬁaﬁn- diskusi - Problem | Learning Fourier Waktu
mengenai 2.Dapat Based 3 X50 Kontinu
transformasi mengerjakan Learning Pustaka:
fkourtller waktu tugas yang 3 X50 Oppenheim,
ontinu diberikan secara Sinyal Sistem
tepat waktu Jilid 1,
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif
8 Mampu Dapat ) Kriteria: uTs uTs Materi: Bab 2 5%
menyelefarl]kan Bweerrrg'ae;g?:#;n Tepat dalam 3X50 3X50 Sistem Linier
permasalahan menjawab ime- i
mengenai deskripsi yang diberikan pertajlnyaan ujian Time Inv.arlan
dan representasi pada soal Pustaka:
sinyal dan sis(tjem, evaluasi Oppenheim,
deret fourier, dan : .
transformasi fourier S./r'1y al Slstem
waktu kontinu Jilid 1,
Materi: Bab 1
hingga bab 4
Pustaka:
Oppenheim,
Sinyal Sistem
Jilid 1,
9 Memahami ) Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 5 10%
waESfOEr)mES'I Fourier menyele?arl]kan 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Transformasi
aktu Diskrit ggmgzﬁaﬁaﬁn_ diskusi - Problem | Learning Fourier Waktu
mengenai 2.Dapat Based 3 X 50 Diskrit
transformasi mengerjakan Learning Pustaka:
g‘?”&'?{ waktu tugas yang 3 X50 Oppenheim,
ISKri diberikan secara Sinyal Sistem
tepat waktu Jilid 1,
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Tes
10 Memahami Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 1 5%
Egﬁaﬁtgif:ﬁéiﬁkég pme‘?’r‘g’gslzlsaa"]ka?]” 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Karakterisasi
sinyal permaslahan diskusi - Problem | Learning waktu d;n
karakterisasi 2.Dapat Based 3X50 frekuensi
waktu dan mengerjakan Learning pada sinyal
fr,eku?nSI pada tugas yang 3X50 dan sistem
sinya diberikan secara Pustaka:
tepat waktu Oppenheim,
Sinyal Sistem
Bentuk Penilaian : Jilid 2
Aktifitas Partisipasif, ’
Tes
11 Memahami Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 2 5%
gﬁr;(;tfpllkan pada ;“eirr‘%’:s'gf:#;” 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Pencuplikan
permasalahan diskusi - Problem | Learning Pustaka:.
pencuplikan 2.Dapat Based 3X50 Oppenheim,
sinyal mengerjakan Learning Sinyal Sistem
tugas yang 3X50 Jilid 2,
diberikan secara
tepat waktu
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Tes
12 Memahami Dapat . Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 2 5%
P?”Clllp“kan pada m?’geblsar:ki” 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Pencuplikan
sinya ggrmggglghgn diskusi - Problem | Learning Pustaka:
pencuplikan 2.Dapat Based 3 X50 Oppenheim,
sinyal mengerjakan Learning Sinyal Sistem
tugas yang 3X50 Jilid 2,

diberikan secara
tepat waktu

Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif




13 Memahami Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 4 10%
Transformasi Laplace me?'rrglaesleals:t:girj 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Transformasi
Bermasalahan diskusi - Problem | Learning Laplace
mengenai 2.Dapat Based 3X50 Pustaka:
transformasi mengerjakan Learning Oppenheim,
laplace tugas yang 3 X50 Sinyal Sistem
diberikan secara Jilid 2.
tepat waktu
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Tes
14 Memahami Dapat Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 5 10%
Transformasi Z mimlele?aﬁkiq 1.Aktif dalam Instruction | - Problem Based Transformasi
ggrmgzglghgn diskusi - Problem | Learning Z
mengenai 2.Dapat Based 3 X 50 Pustaka:
transformasi Z mengerjakan Learning Oppenheim,
tugas yang 3X50 Sinyal Sistem
diberikan secara Jilid 2.
tepat waktu
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Tes
15 Memahami Sistem Dapat ) Kriteria: - Direct - Direct Instruction Materi: Bab 6 5%
Umpan Balik Linier menyele?arl]kar] 1 .Aktif dalam Instruction | - Problem Based Sistem
ggm:zglghgg diskusi - Problem | Learning Ulm.pan Balik
mengenai 2.Dapat Based 3 X 50 Linier
sistem umpan mengerjakan Learning Pustaka:
balik linier tugas yang 3X50 Oppenheim,
diberikan secara Sinyal Sistem
tepat waktu Jilid 2
Bentuk Penilaian :
Aktifitas Partisipasif,
Tes
16 UAS pertemuan 1-15 Dapat ) Kriteria: UAS UAS Materi: Bab 5 10%
Sﬁeerrrg':g:ﬁg?‘n Tepat dalgm 3X 50 3X50 Transformasi
salar menjawa Fourier Waktu
yang diberikan ertanyaan ujian o
pada soal P 4 I Diskrit
evaluasi Bentuk Penilaian : Pustaka:.
Tes Oppenheim,

Sinyal Sistem
Jilid 1,

Materi: Bab 1
-Bab 6
Pustaka:
Oppenheim,
Sinyal Sistem
Jilid 2,

Rekap Persentase Evaluasi : Case Study

Capaian Pembelajaran Lulusan Prodi (CPL - Prodi) adalah kemampuan yang dimiliki oleh setiap lulusan prodi yang
merupakan internalisasi dari sikap, penguasaan pengetahuan dan ketrampilan sesuai dengan jenjang prodinya yang

CPL yang dibebankan pada mata kuliah adalah beberapa capaian pembelajaran lulusan program studi (CPL-Prodi)
yang digunakan untuk pembentukan/pengembangan sebuah mata kuliah yang terdiri dari aspek sikap, ketrampulan

CP Mata kuliah (CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPL yang dibebankan pada mata
kuliah, dan bersifat spesifik terhadap bahan kajian atau materi pembelajaran mata kuliah tersebut.
Sub-CPMK Mata kuliah (Sub-CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPMK yang dapat

diukur atau diamati dan merupakan kemampuan akhir yang direncanakan pada tiap tahap pembelajaran, dan bersifat

Indikator penilaian kemampuan dalam proses maupun hasil belajar mahasiswa adalah pernyataan spesifik dan terukur
yang mengidentifikasi kemampuan atau kinerja hasil belajar mahasiswa yang disertai bukti-bukti.

No | Evaluasi Persentase
1. | Aktifitas Partisipasif 62.5%
2. | Tes 37.5%
100%
Catatan
diperoleh melalui proses pembelajaran.
2.
umum, ketrampilan khusus dan pengetahuan.
3.
4.
spesifik terhadap materi pembelajaran mata kuliah tersebut.
5.
6.

Kreteria Penilaian adalah patokan yang digunakan sebagai ukuran atau tolok ukur ketercapaian pembelajaran dalam
penilaian berdasarkan indikator-indikator yang telah ditetapkan. Kreteria penilaian merupakan pedoman bagi penilai
agar penilaian konsisten dan tidak bias. Kreteria dapat berupa kuantitatif ataupun kualitatif.




7. Bentuk penilaian: tes dan non-tes.

8. Bentuk pembelajaran: Kuliah, Responsi, Tutorial, Seminar atau yang setara, Praktikum, Praktik Studio, Praktik
Bengkel, Praktik Lapangan, Penelitian, Pengabdian Kepada Masyarakat dan/atau bentuk pembelajaran lain yang setara.

9. Metode Pembelajaran: Small Group Discussion, Role-Play & Simulation, Discovery Learning, Self-Directed Learning,
Cooperative Learning, Collaborative Learning, Contextual Learning, Project Based Learning, dan metode lainnya yg
setara.

10. Materi Pembelajaran adalah rincian atau uraian dari bahan kajian yg dapat disajikan dalam bentuk beberapa pokok dan
sub-pokok bahasan.

11. Bobot penilaian adalah prosentasi penilaian terhadap setiap pencapaian sub-CPMK yang besarnya proposional
dengan tingkat kesulitan pencapaian sub-CPMK tsb., dan totalnya 100%.

12. TM=Tatap Muka, PT=Penugasan terstruktur, BM=Belajar mandiri.
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