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Model Case Study

Pembelajaran

Capaian
Pembelajaran
(CP)

CPL-PRODI yang dibebankan pada MK

CPL-1 Mampu menunjukkan nilai-nilai agama, kebangsaan dan budaya nasional, serta etika akademik dalam melaksanakan
tugasnya

CPL-2 Menunjukkan karakter tangguh, kolaboratif, adaptif, inovatif, inklusif, belajar sepanjang hayat, dan berjiwa kewirausahaan

CPL-4 Mengembangkan diri secara berkelanjutan dan berkolaborasi.

CPL-5 Kerja secara mandiri dan kelompok

CPL-7 Analisis masalah

CPL-14 Pengetahuan sains dan teknik

Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)

CPMK -1 {\/IC%r;erapkan prinsip-prinsip dasar kinematika dan dinamika untuk menganalisis gerakan objek dalam berbagai kondisi nyata

CPMK -2 Menganalisis sistem mekanik untuk menentukan kondisi keseimbangan dan dinamika menggunakan metode vektor dan
analisis energi (C4)

CPMK -3 :\/(I:%r;gevaluasi performa sistem mekanik dengan menggunakan prinsip dinamika dan kinematika dalam studi kasus nyata

CPNK - 4 Menciptakan solusi inovatif untuk masalah yang berkaitan dengan kinematika dan dinamika dalam proyek rekayasa (C6)

CPMK - 5 Menerapkan software simulasi untuk menganalisis dan memvisualisasikan gerakan sistem mekanik (C3)

CPMK - 6 Menganalisis dampak etis dan sosial dari solusi teknik dalam kinematika dan dinamika (C4)

CPMK -7 Mengembangkan keterampilan kerja tim dan kepemimpinan dalam melakukan proyek terkait kinematika dan dinamika (C3)

CPMK - 8 Mengevaluasi kinerja dan keamanan sistem mekanik berdasarkan prinsip-prinsip kinematika dan dinamika (C5)

CPMK -9 Menciptakan desain sistem mekanik yang efisien menggunakan analisis kinematika dan dinamika terintegrasi (C6)

CPMK - 10 Menerapkan konsep kinematika dan dinamika dalam konteks multidisiplin untuk memecahkan masalah kompleks (C3)

Matrik CPL - CPMK

CPMK CPL-1 CPL-2 CPL-4 CPL-5 CPL-7 CPL-14
CPMK-1 v
CPMK-2 v v
CPMK-3 v v
CPMK-4 v
CPMK-5 v
CPMK-6 v
CPMK-7 v v
CPMK-8 v
CPMK-9 v v

CPMK-10 v v

Matrik CPMK pada Kemampuan akhir tiap tahapan belajar (Sub-CPMK)




CPMK Minggu Ke

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 [ 14 | 15 | 16

CPMK-1 v

CPMK-2 v v

CPMK-3 v v

CPMK-4 v

CPMK-5 v

CPMK-6 v v

CPMK-7 v

CPMK-8 v

CPMK-9

CPMK-10 v v v v v

Deskripsi Pemahaman, penguasaan, dan analisis mengenai materi kinematika partikel & benda tegar pada gerak, posisi, kecepatan, dan percepatan
Singkat MK benda absolut & relatif serta kinematika pada sebuah mekanisme slider-crank & four-bar lingkage dengan metode grafis.
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I\Bna?tgk FF"emIgeIIaj_aran,
i ilai etode Pembelajaran, .
Mg Ke- 5:;;" érﬂgg:r? glélr‘ali;r Penilaian Penugasan Mahasiswa, Pemngaetlg;;ran Pgr?i%?;n
(Sub-CPMK) [ Estimasi Waktu] [ Pustaka ] (%)
Indikator Kriteria & Bentuk Luring (offline) Daring (online)
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8)
1 Mahasiswa mampu 1.Mampu Kriteria: Kuliah pengantar dan Materi: 5%
memaharp| .dakn menjelasakan | Kesesuaian brainstorming,Ceramah, Kinematika
dmair;%aﬁﬁ;s,;saﬁﬁgsffn analisis dengban kunci diskusi, tanya jawab Dinamika
Dinamika serta Kinematika Jawaban 2X50 partikel,
mgnmg%uunakan Dm?lzmlki d Bentuk Penilaian : zzzda tegar,
Besaran Fisik, Simbol fa’ Ikel, benda | atifitas Partisipasif )
dan Satuan egar, dan mekanisme
mekanisme Pustaka: R.
2.Mampu C. Hibbeler.
E“enggur}?‘fsn 2010.
esaran fisik, : .
satuan ’
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.
2 Mahasiswa mampu 1.Mampu Kriteria: Ceramabh, diskusi, tanya Materi: 5%
Egggg;:gin(gglrze)uat menggambar Kesesuaian jawab, latihan, dan Derajat
dalam mekanisme diagram ]giawgggnkunm penugasan Kebebasan
dan mampu 5 kinematik 2X50 (DOkF) dalam
mengunakan vektor .Mampu Bentuk Penilaian mekanisme
S?n'im.‘k‘éf ematia menentukan | Aiifitas Partisipasif Pustaka: R.
derajat C. Hibbeler.
kebebas_an 2010.
3.Terampil Engineering
menggunakan Mechanics:
vektor
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.




Mahasiswa mampu 1.Mampu Kriteria: Diskusi, tanya jawab, Materi: 5%
m:nmgi\hnaarl?lsiga;artikel membedakan ggr?gggéll(iﬁgci I;t)i(hgg, dan penugasan partiiell pada
& : gerak lurus,
Esggnggelﬁlﬁlﬁgﬁ;kung menganalisis jawaban rectangular,
dan peluru. gerakan dari Bentuk Penilaian lengkung dan
sebuah Akifitas Partisipasif peluru.
partikel. Pustaka: R.
2-Mampt{I dan C. Hibbeler.
terampi
menyelesaikan Zz;?r;eering
permasalahan ;
kinematika Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.
Mahasiswa mampu 1.Mampu Kriteria: Diskusi dan tanya Materi: 5%
mgnmgzhnaarﬁlsiga;erakan menganalisis ggse:ﬁ(iﬁﬂci jawab gerakan relatif
relatif pada dua gerakan_relatlf jawa?ban 2X50 padg dua
partikel dua partikel partikel
2 Terampil i Bentuk Penilaian : Pusfaka:
menyelesaikan | ayiifitas Partisipasif David H.
permasalahan Myszka. 2012.
gerak relatif Machines and
dua partikel Mechanism
Applied
Kinematic
Analysis, 4th
Edition.
Prentice Hall
Inc.
Mahasiswa mampu 1.Mampu Kriteria: Ceramah, diskusi, dan Materi: gerak 5%
gﬁ:nrggqggné rggégl; menganalisis gesesuell(ian ) tanya jawab benda tegar
kinematika dan kinematika ja?/ca?bagn unel 2X50 p_ada .
mampu menganalisis benda tegar kinematika
?cigasl? translasi dan 2.Terampil ) Bentuk Penilaian Pust'aka: R.
menyelesaikan | Ayiifitas Partisipasif C. Hibbeler.
permasalahan 2010.
)
translasi dan Mechanics:
rotasi Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.
Mahasiswa mampu Mampu Kriteria: Ceramah, diskusi, dan Materi: 5%
gﬁ;rg%f;g;nr:ggggasﬁgt tn;?;rg]gnahs's dan gesesuall(ian ) tanya jawab gerakan pada
dan kecepatan pada menyelesaikan ,-a?,\',”g@gn unct 2X50 bidang absolut
gerak relatif benda Eermastalahar:j . g:ge atan
tegar gg(r::l??eel‘e%i?genda Ber_‘?Uk Peni,la,ian,: padapgerak
tegar Aktifitas Partisipasif relatif benda
tegar
Pustaka: R.
C. Hibbeler.
2010.
Engineering
Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.
Mahasiswa mampu 1.Mampu Kriteria: Ceramah, diskusi, dan Materi: 5%
memahatml g menganalisis Kesesuaian tanya jawab percepatan
B ima |  pemasdahan | Senganiunci |2 50
tegar dan mampu percepatan ) relatif benda
menganalisis o tega
kece%atan & f;gﬁfﬁ,?ga Bentuk Penilaian : Pl?staka:
percepatan pada Aktifitas Partisipasif )
gerak relatif benda tegar Martin,
tegar 2.Terampil George H.
menggunakan 1982.
gerak relatif Kinematics
benda tegar )
pada and Dynamics
kecepatan dan of Mechanics,
percepatan 2nd Edition.

McGraw Hill.




8 uTsS uTs Kriteria: uTsS Materi: materi 10%
Kesesuaian 2 X50 awal sampai
dengan kunci pertemuan ke
jawaban 7

Bentuk Penilaian : Pustaka: .

Tes C. Hibbeler.
2010.
Engineering
Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.

9 Mahasiswa mampu 1.Mampu Kriteria: Ceramah, diskusi, dan Materi: 2%

m:ﬂﬁ?sanr?é membedakan gesesuakian . tanya jawab mekanisme
i engan kunci
sederhana dari slider- mekanisme jawgban 2X50 sederhana
crank dan four-bar slider-crank dari slider-
lingkage dan four-bar | gentyk Penilaian : ;:ranl;)dan
5 lingkage Aktifitas l."”ri; ar
-Terampil Partisipasif, Ingrage
menggambar Penilaian Hasil Pustaka: R.
diagram Project / Penilaian C. Hibbeler.
kinematik Produk 2010.
Engineering
Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.

10 Mahasiswa mampu Mampu Kriteria: Ceramah, diskusi, tanya Materi: posisi 5%
menentukan posisi menghitung dan Kesesuaian jawab dari semua
dari semua link pada menggambar dengan kunci 2 X 50 link pada
sebuah mekanisme perubahan posisi jawaban

masing-masing seb;ah

link pada I mekanisme

mekanisme slider- Be':'?u'( Penl_lallan_. Pustaka: R

crank dan four-bar | Aktifitas Partisipasif ! :

lingkage C. Hibbeler.
2010.
Engineering
Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.

1 Mahasiswa mampu Mampu Kriteria: Ceramah, diskusi, dan Materi: 5%
menghubungkan menghitung dan Kesesuaian tanya jawab kecepatan
kecepatan linear dan menggambar dengan kunci 2 X 50 linear dan
kecepatan sudut serta| kecepatan tiap jawaban
mampu titik pada kecepatan
menggunakan mekanisme slider- I sudut
metode kecepatan crank Be'.‘?“" Pe“'.'?'a“.' Pustaka: R
relatif pada Aktifitas Partisipasif ! :
mekanisme slider- C. Hibbeler.
crank 2010.

Engineering
Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.

12 Mahasiswa mampu Mampu Kriteria: Diskusi dan tanya Materi: 5%
menghubungkan menghitung dan Kesesuaian jawab kecepatan
kecepatan linear dan menggambar dengan kunci 2 X 50 linear dan
kecepatan sudut serta| kecepatan tiap jawaban
mampu titik pada kecepatan
menggunakan mekanisme four- P sudut
metode kecepatan bar lingkage Berﬂuk Pe"','?'a",‘ Pustaka:
relatif pada Aktifitas Partisipasif David H

mekanisme four-bar
lingkage

Myszka. 2012.
Machines and
Mechanism
Applied
Kinematic
Analysis, 4th
Edition.
Prentice Hall
Inc.




13 Mahasiswa mampu Mampu Kriteria: Ceramah, diskusi, dan Materi: etode 5%
menggunakan menghitung dan Kesesuaian tanya jawab percepatan
metode percepatan menggambar dengan kunci 2% 50 relatif pada
relatif pada diagram ) jawaban .
mekanisme slider- percepatan tiap mekanisme
R sicer. | Bentuk Ponaan sidercrank

crank Penilaian Hasil s

Project / Penilaian C. Hibbeler.

Produk 2010.
Engineering
Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.

14 Mahasiswa mampu Mampu Kriteria: Diskusi dan tanya Materi: 8%
mgtnogdgeunglr(gg atan mggghg#‘ga?a” Kesesuaian jawab metode
relatif pa%a P diagrge?m ) j(’air,]gggnkunc' 2X50 percgpatan
mekanisme four-bar percepatan tiap relatif pada
lingkage trlr?gk%%(i’same four- Benltulk Penil'flian : fmoslr(_z?)r:rsme

bar lingkage Penilaian Hasil )
gkag Proi o lingkage
roject / Penilaian

Produk Pustaka: R.
C. Hibbeler.
2010.
Engineering
Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.

15 Mahasiswa mampu Mampu Kriteria: Caramah, diskusi, dan Materi: 10%
memahami menggambar Kesesuaian tanya jawab kecepatan
kecepatan dan diagram dengan kunci 2 X 50 dan
percepatan pada kecepatan dan jawaban
mekanisme corriolis percepatan dari percepatan

bodi corriolis Bentuk Penilaian : pada .
Penilaian Hasil meKaQ|sme
Project / Penilaian ;ornohs A
Produk ustaka:

David H.
Myszka. 2012.
Machines and
Mechanism
Applied
Kinematic
Analysis, 4th
Edition.
Prentice Hall
Inc.

16 UAS UAS Kriteria: UAS Materi: materi 15%
Kesesuaian 2 X50 fourbar
dengan kunci linkage
Jawaban Pustaka: R.

Bentuk Penilaian : C. Hibbeler.
Penilaian Hasil 2010.
Project / Penilaian Engineering
Produk Mechanics:
Dynamics,
12th Edition.
Prentice Hall
Inc.
Rekap Persentase Evaluasi : Case Study
No | Evaluasi Persentase
1. | Aktifitas Partisipasif 51%
2. | Penilaian Hasil Project / Penilaian Produk 39%
3. [ Tes 10%
100%
Catatan
1. Capaian Pembelajaran Lulusan Prodi (CPL - Prodi) adalah kemampuan yang dimiliki oleh setiap lulusan prodi yang merupakan
internalisasi dari sikap, penguasaan pengetahuan dan ketrampilan sesuai dengan jenjang prodinya yang diperoleh melalui proses
pembelajaran.

2. CPL yang dibebankan pada mata kuliah adalah beberapa capaian pembelajaran lulusan program studi (CPL-Prodi) yang digunakan
untuk pembentukan/pengembangan sebuah mata kuliah yang terdiri dari aspek sikap, ketrampulan umum, ketrampilan khusus dan
pengetahuan.

3. CP Mata kuliah (CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPL yang dibebankan pada mata kuliah, dan
bersifat spesifik terhadap bahan kajian atau materi pembelajaran mata kuliah tersebut.

4. Sub-CPMK Mata kuliah (Sub-CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPMK yang dapat diukur atau diamati

dan merupakan kemampuan akhir yang direncanakan pada tiap tahap pembelajaran, dan bersifat spesifik terhadap materi




pembelajaran mata kuliah tersebut.

5. Indikator penilaian kemampuan dalam proses maupun hasil belajar mahasiswa adalah pernyataan spesifik dan terukur yang
mengidentifikasi kemampuan atau kinerja hasil belajar mahasiswa yang disertai bukti-bukti.

6. Kreteria Penilaian adalah patokan yang digunakan sebagai ukuran atau tolok ukur ketercapaian pembelajaran dalam penilaian
berdasarkan indikator-indikator yang telah ditetapkan. Kreteria penilaian merupakan pedoman bagi penilai agar penilaian konsisten dan
tidak bias. Kreteria dapat berupa kuantitatif ataupun kualitatif.

7. Bentuk penilaian: tes dan non-tes.

8. Bentuk pembelajaran: Kuliah, Responsi, Tutorial, Seminar atau yang setara, Praktikum, Praktik Studio, Praktik Bengkel, Praktik
Lapangan, Penelitian, Pengabdian Kepada Masyarakat dan/atau bentuk pembelajaran lain yang setara.

9. Metode Pembelajaran: Small Group Discussion, Role-Play & Simulation, Discovery Learning, Self-Directed Learning, Cooperative
Learning, Collaborative Learning, Contextual Learning, Project Based Learning, dan metode lainnya yg setara.

10. Materi Pembelajaran adalah rincian atau uraian dari bahan kajian yg dapat disajikan dalam bentuk beberapa pokok dan sub-pokok
bahasan.

11. Bobot penilaian adalah prosentasi penilaian terhadap setiap pencapaian sub-CPMK yang besarnya proposional dengan tingkat
kesulitan pencapaian sub-CPMK tsb., dan totalnya 100%.

12. TM=Tatap Muka, PT=Penugasan terstruktur, BM=Belajar mandiri.
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